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前 言

承蒙选购位移传感器CD5系列，谨致谢意。请确认是否为您所需的产品。

保修
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●阅读本使用说明书后，请妥善保管，以便随时查阅。

●若本使用说明书遗失或对记载内容有疑问及不明之处时，请垂询所购产品的营业所

或代理店。

●本使用说明书中的商标或注册商标属于拥有它们的各公司。

●本使用说明书的著作权属于广州奥泰斯工业自动化控制设备有限公司，本使用说明

书的全部内容受著作权法保护。未经许可，严禁转载、复制。

本公司的产品在出厂前已经过了严格的内部检查。万一发生故障，请确认其症状后，

垂询所购产品的营业所或代理店。

●产品的保修期为交货后的1年内。

●保修期内因交货方的责任而发生故障的，将给予免费更换（发送替代品）。但以下

情况不在保修范围内。

 1. 因不当操作、使用引起的故障

 2. 因交货产品以外的原因引起的故障

 3. 因不当改造、修理引起的故障

 4. 因自然灾害、灾难等引起的故障

另外，上述保修仅针对交货产品单体。对于因交货产品的故障所造成的损失，恕不承

担责任，请予谅解。
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安全使用须知

正文中的符号标记

警 告 

注 意 

请务必遵守

警 告 

・ 本产品不可作为以保护人体为目的的安全设备使用。

・ 本产品不具备在分解后自动停止激光投射的功能，请勿进行分解、改造。

若客户擅自进行分解、改造，可能会危及人身安全，造成火灾、触电。 

・ 使用过程中若发生冒烟、异味，应停止使用，并切断电源。

需要修理时，请委托所购产品的营业所或代理店。

・ 请按规格所规定的电压使用。

・ 请勿用湿手触摸本体及电缆。否则，可能会触电。

・ 务必使用专用感应头。

・ 请勿在接通电源的状态下，进行感应头连接器及端子台的插拔、配线。

●感应头类型的设定 .. ..... .............................................................................................. 31
设定开关量输出   .. .............................................................................................................

  .. ..... .. .............................................................................................................

  .. .............................................................................................................

32
●【上限值】/【下限值】设定 32
●【滞后现象】设定   ......................................................................................................

  ......................................................................................................
  ......................................................................................................
  ......................................................................................................

  ...........................................................................................................

  ..............................................................................................................
  ...........................................................................................................

  ...........................................................................................................

 ...............................................................................................................

 ..................................................................................................................

 ..................................................................................................................

  ......................................................................................................

33
●【延时功能】设定 34
●【延时时间】设定 34
●【判定对象】设定 

 ......................................................................................

 ......................................................................................

35
设定模拟量输出 36
●【上限值】/【下限值】设定 36
●【判定对象】设定 37

设定计算式 38
●【计算式】设定 38
●测量值+/-方向设定 39 ...................................................................................................

 ........................................................................................................

 ................................................................................................................

 ...........................................................................................................

 ..............................................................................................................
 ........................................................................................................

 ..........................................................................................................

 ..........................................................................................................
 ......................................................................................................

..................................................................................................................

 ..............................................................................

40
●【偏移值】设定 40

【保持功能】设定 41
【滤波器】设定 43
●【滤波器】设定 43
●【截止频率】设定 44

【存储器】设定 45
RS232设定 ... ............ .........................................................................................................

 ............ .........................................................................................................
45
46

●存储器复制

●将当前存储器的设定恢复为出厂状态(进行初始化) 

46
 .................. ..............................
 .................. ..............................

46
●将所有存储器的设定恢复为出厂状态(进行初始化) 47

设定显示屏及按键 48
●RUN模式时测量值显示位数设定 48
●显示屏亮度设定 48
●按键照明设定 49

安装  . ................................................................................................................................. 50

安装本机 ............................................................................................................................ 50
●安装至DIN导轨 50
●安装至面板 51

连接感应头的连接器 52
将电缆接至12针端子台 53

附录  ................................................................................................................................. 54

位移传感器 CD5控制器

●【K值】设定

使用内存功能

使用位移传感器CD5前，请仔细阅读本使用说明书中记载的注意事项，充分理解其

内容。

在本使用说明书中，记载有保护您或传感器使用者的健康及财产的注意事项。请按

本使用说明书中记载的安装及操作方法，而不可按未记载的方法使用。

表示若忽略该标记而错误操作，可能会造成人员死亡或重伤的

内容。

表示若忽略该标记而错误操作，可能会造成人员受伤或物质损

失的内容。
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安装注意事项

警 告 

・ 若安装在以下环境中，可能会引起火灾、触电及故障。
 湿度升高的场所

受阳光直射等温度升高的场所

多尘的场所

换气不畅的场所

易产生静电的场所

有腐蚀性气体、可燃性气体的场所

暴露于水、油或化学品等的场所

直接受到震动或撞击的场所

 
 
 
 
 
 
 

・ 请在未接通电源的状态下进行配线。尤其模拟量输出应注意不可与其他配线接触。

注 意 

・ 请勿与高压线或动力线平行配线或在同一管道内配线。  
否则，可能会因噪声而导致误动作。另外，电源线、信号线应尽可能短。

・ 注意不要拉拔或过分用力而损坏电缆。

・ 电源使用开关稳压器时，务必将机架接地端子接地。

・ 请勿跌落本机或对其撞击。否则，可能会损坏本机。即使未损坏，

也可能会对检测精度造成不良影响。

・ 电源接通后，请进行约5分钟的暖机。

激光使用注意事项

警 告 

・ 将本产品装入客户的装置内使用时，应向最终用户明确其为激光产品并予以说明，

以便妥善使用。

位移传感器 CD5控制器

与本机连接的位移传感器CD5系列的感应头采用红色半导体激光光源，相当于JIS 
C6802/IEC/FDA激光安全标准的各类激光产品。请勿直视激光束，或通过镜面体反

射后察看。

详细内容请参见感应头使用说明书。



8  ▼    ▼  9

规格

主要规格

型号
CD5A-N CD5A-P
NPN型 PNP型

连接感应头个数 最多3个
电源电压 12～24V DC±10% 
消耗电流 350mA/24V(连接3个感应头时、含模拟量电流输出)

温度漂移 ±0.01% F.S./oC
通信方式 RS232/USB

模拟量输出
模拟量电压输出　±10V/F.S.(输出阻抗100Ω）

模拟量电流输出　4～20mA/F.S.(负载阻抗300Ω以下）

报警输出

NPN集电极开路 PNP集电极开路

max.100mA/DC24V(残留电压max.1.8V）
感应头检测异常时ON

开关量输出

NPN集电极开路 PNP集电极开路

max.100mA/DC24V(残留电压max.1.8V）
可独立设定上下限阈值、滞后现象值

存储器切换输入
接至GND时ON 接至12～24V时ON

接至12～24V时ON

接至12～24V时ON

16存储器切换

保持输入
接至GND时ON

测量值保持（通过菜单设定）

归零设定输入

接至GND时ON

接至12～24V时ON接至GND时ON

可进行感应头A测量值/感应头B测量值/感应头C
测量值/计算式结果的归零设定

激光关闭输入
可关闭感应头A/B/C的激光

可操作功能

 

 

显示屏 LCD显示屏

防护等级 IP20
环境温度

型号

环境湿度 35～85RH/保存时：35～85RH
抗震动 10～55Hz双振幅 1.5mm　X、Y、Z各方向二小时

抗撞击 196m/s2(20G）X、Y、Z各方向三次

材质 壳体：聚碳酸酯、端子台：尼龙66
重量

50针输入/输出端子的插针分配

No. 说明

1 存储器切换0输入

存储器切换1输入

存储器切换2输入

存储器切换3输入

保持A输入(感应头A用)

保持B输入(感应头B用)

保持C输入(感应头C用)

保持复位输入（共用）

归零设定A输入（感应头A用）

归零设定B输入（感应头B用）

归零设定C输入（感应头C用）

2
3
4
5
6
7
8 保持CAL输入

(运算结果用)

9
10
11
12
13 归零设定CAL输入

(运算结果用)

14 激光关闭　A输入 

(感应头A用)

15 激光关闭　B输入 

(感应头B用)

16 激光关闭　C输入 

(感应头C用)

17 －
18 －
19 －
20 －
21 －
22 －
23 COM 端子(24V输出)

24 －
25 COM 端子(0V输出)

No. 说明

26 报警输出A(感应头A用)

27 报警输出B(感应头B用)

28 报警输出C(感应头C用)

29 开关量输出1
30 开关量输出2
31 开关量输出3
32 开关量输出4
33 开关量输出5
34 －
35 －
36 －
37 －
38 －
39 －
40 －
41 －
42 －
43 －
44 －
45 －
46 －
47 －
48 －
49 －
50 －

位移传感器 CD5控制器

感应头设定(检测对象设定、【偏移值】/【跨度值】设定、【激光强度】设

定、【灵敏度】设定、【受光波形阈值】设定、【采样平均次数】设定、【通

信速度】设定、【报警保持】设定、显示【受光波形】、【抑制相互干扰】

功能设定、感应头初始设定功能)、开关量输出设定(【上限值】／【下限值】

设定、【滞后现象】设定、【延时功能】设定、【延时时间】设定、【判定对

象】设定)、模拟量输出设定(【上限值】／【下限值】设定、【判定对象】设

定)、计算式设定(【计算式】设定、测量值+/-方向设定、【K值】设定、【偏

移值】设定)、各种【保持功能】设定、滤波器设定(【滤波器】设定、【截止

频率】设定)、【存储器】设定、RS232设定、内存复制功能、测量值显示

位数设定、显示屏亮度设定、按键照明设定

－10oC～＋50oC（无结露、冻结）/保存时：－20oC～＋60oC

CD5A-N CD5A-P
NPN型 PNP型

约550g(含端子台)
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M  emo

・ 连接器采用“IEEE1284半间距连接器”。

・ COM端子仅可在以下用途中使用。请勿用于本机输入端子或输出端子的“COM端子”

以外的用途。

- 与输入端子连接

- 在输出端子与COM端子之间连接负载

・ 输出端子的输出电流应限制为每个100mA(max.)。

・ 关于保持输入

 请参见“【保持功能】设定”。(☞“【保持功能】设定”)

・ 关于归零设定输入

 110µs以上ON时进行归零设定，1秒以上ON时解除归零设定。

・ 关于激光关闭输入

 设置为ON后，指定感应头的激光关闭。

・ 关于输入端子的输入时间

・ 关于报警输出

 感应头检测异常时，相应的报警输出为ON。

・ 关于开关量输出

 请参见“设定开关量输出”。(☞“设定开关量输出”)

・ 关于存储器切换输入

存储器 
No.

存储器切换输入

3 2 1 0
0 OFF OFF OFF OFF
1 OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON

存储器 
No.

存储器切换输入

3 2 1 0
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
11 ON OFF ON ON
12 ON ON OFF OFF
13 ON ON OFF ON
14 ON ON ON OFF
15 ON ON ON ON

M  emo

・ 同时请参见“【存储器】设定”。(☞“【存储器】设定”)

12针输入/输出端子的插针分配

P1[V]- : 感应头 1 电压输出

GND- : GND
P2[V]- : 感应头 2电压输出

GND- : GND
P3[V]- : 感应头 3 电压输出

P1[mA]- : 感应头 1 电流输出

GND- : GND
P2[mA]- : 感应头 2 电流输出

GND- : GND
P3[mA]- : 感应头 3 电流输出

0V 
GND- : 0V输入(GND共用)

24V- : 24V输入

M  emo

・ GND均已在内部相连。

・ 电压输出为±10V输出、电流输出为4－20mA输出。

・ 模拟量输出请参见“设定模拟量输出”。(☞“设定模拟量输出”)

所有输入端子在110µs 以上ON或OFF时有效。

另外，归零设定输入在110µs 以上ON时进行归零设定，1秒以上ON时解除归零设定。

位移传感器 CD5控制器
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使用前

各部件的名称及功能

操作面板
（  “按钮的名称及功能”）

●按钮的名称及功能

可在RUN模式使用的按钮

③

③

②

①

③

③

④

⑤

① SET/RUN按钮

切换RUN模式(运行模式)和SET模式(功能设定模式)。

② BANK按钮

切换存储器。

③ 归零设定按钮

④ 数字键模式/锁定按钮

⑤ 状态指示灯

显示电源的接通状态及感应头的连接状态。

M  emo

・ 可在各模式使用的按钮，其按钮照明灯灯亮。

・ 状态指示灯与模式无关，在相同条件下灯亮。

位移传感器 CD5控制器

感应头A连接器 感应头B连接器

感应头C连接器

50针端子

LCD显示屏
（“      LCD说明”）

12针端子台
（插拔式）

12针端子

USB端子

RS232C端子

捏手

按下这些按钮后，相应感应头的测量值或计算式结果进行归零设定。再次按1秒以

上，即解除归零设定。

在RUN模式按该按钮1秒以上后，所有按钮即被锁定（锁键功能）。再次按1秒以上，

即解除锁定。
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可在SET模式使用的按钮

⑤

⑥
⑦

②

①

⑥

⑤
④

③

① SET/RUN按钮

切换RUN模式(运行模式)和SET模式(功能设定模式)。

② BANK按钮

切换存储器。

③ 数字键模式/锁定按钮

(☞“SET模式界面”)

④ 数字键

用于输入数值。

⑤ UP/DOWN按钮

⑥ RIGHT/LEFT按钮

⑦ 设定项目行移动按钮

将光标移动（跳转）至设定项目行。

(☞“SET模式界面”)

●LCD说明

RUN模式界面示例

 

①

②

③

④

⑤⑥

① 显示感应头A～C的测量值。

检测异常时，将显示2999.99999。
若未连接感应头，将显示- - - - - - - - -。

② 显示计算式结果。

③ 显示当前的存储器编号。

④ 锁键状态下显示LOCK。

⑤ 显示工件在各感应头检测范围内的所在位置。

红色表示检测范围的中心位置。

⑥ 显示开关量输出的ON/OFF状态。

位移传感器 CD5控制器

在SET模式按该按钮后，可用数字键输入数值。(1数字键输入功能)

选择了可使用数字键的设定项目后有效。

上下移动光标。光标所在项目反色显示。

光标也可移至设定项目行。

更改光标位置的设定值。

光标位于设定项目行时，可移动（下一页/上一页）页面。
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基本操作

切换RUN模式和SET模式

1 按

按

按

按

按 或

按 或

按

按

或

RUN模式时，切换为SET模式。

SET模式时，切换为RUN模式。

2 再次按 返回原来的模式。

更改设定

1 切换为SET模式。

2 将光标移至设定项目行。

3 选择要更改的存储器。

4 在设定项目行选择要设定的功能。

5 选择设定项目。

6 更改设定。

M  emo

・ 若为可使用数字键的设定项目，按

 后，可逐位更改设定值。再次按    后复

原。

7 保存设定并返回RUN模式。

SET模式界面示例

②① ⑥

⑤ ④③

① 显示可设定的设定项目行

・ Sensor Head (☞“设定感应头”)

・ Control Output (☞“设定开关量输出”)

・ Analog Output (☞“设定模拟量输出”)

・ Calculation (☞“设定计算式”)

・ Hold (☞“【保持功能】设定”)

・ Filter (☞“【滤波器】设定”)

・ Bank (☞“【存储器】设定”)

・ RS232 (☞“RS232设定”)

・ Memory (☞“使用内存功能”)

・ Display/Key (☞“设定显示屏及按键”)

② 显示存储器编号。

③ 显示设定项目。

④ 显示设定值。

⑤ 表示该设定对应存储器。

⑥ 表示该设定可用数字键进行设定。

M  emo

・ 设定项目旁的A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

位移传感器 CD5控制器
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显示【受光波形】

1  切换为SET模式。

2 将光标移至设定项目行。

3 将设定项目行选择至感应头设定【2/3】。

4 选择Operation

5  A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

6  

红线红线

蓝线

<红线>

<蓝线>

显示在【受光波形阈值】设定中设定的位置。(☞“【受光波形阈值】设定”)

M  emo

・ 不显示未连接的感应头的【受光波形】。

・ 显示【受光波形】时，所有检测动作停止。

 确认波形后，务必从“Light Distrib“返回“Measurement”。

设定

设定感应头

●检测对象的设定

1 选择1. Sensor Head [1/3]

按

将设定项目行选择至感应头设定【1/3】。

2 Measurement A、B、C A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定 选择检测对象。

4  

M  emo

・ 设定为“Surface”后，检测工件表面的位移。该设定可适用所有感应头。

 设定为“Glass Thickness”后，可同时检测透明体（玻璃等）的表面及背面，以检测其厚度。

- “Glass Thickness”仅可用于正反射型检测模式。另外，透明体的表面及背面需

进入感应头的检测范围内。

- 设定为“Glass Thickness”后，请将【跨度值】（校正功能）设定为适当的值。

(☞“【跨度值】设定（校正功能）”)

需事先检测厚度已知的透明体，并进行微调。

・ 该设定可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“Surface”

漫反射型 正反射型

位移传感器 CD5控制器

按

按

按

选择2. Sensor Head [2/3]

Light Distrib A、B、C

显示指定感应头正在检测的位置。检测对象设定为“Surface”时，可确认离传感器最

近的波形。

检测对象设定为“Glass Thicknes”，且透明体的表面及背面已进入传感器的检测范

围内时，将显示2个波形。另外，在两个波形上显示红线。这表示两者之间的距离。
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●【偏移值】设定（校正功能）

1 选择1. Sensor Head [1/3] 将设定项目行切换至感应头设定【1/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

设定感应头测量值的偏移量。

(－0.1000 ～＋0.1000)

4  

M  emo

・ 使用感应头初始设定功能中的“2. 校正”后，可方便地设定该设定值。

（☞“利用感应头初始设定功能进行设定”）

该功能的详情如下所述。

・ 一般设定为“0”使用。设定值按相对于感应头检测范围的比例进行设定。

・ 手动设定时的示例

 采用85mm±20mm型感应头，测量值显示为“＋85.400mm”时：

 为了将其补偿为85.000mm，通过以下计算将偏移值设定为－0.0100。
 (85.000 －85.400)/(20 × 2)=－0.0100

・ 即使进行归零设定，该设定值也不会更改。

・ 该设定可使用数字键输入功能。

・ 将检测对象设定为“Glass Thickness”后，该设定无效。

(☞“检测对象的设定”）

・ 初始值：“0.0000”

●【跨度值】设定（校正功能）

1 选择1. Sensor Head [1/3] 将设定项目行切换至感应头设定【1/3】。

2 选择Span A、B或C A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

设定感应头测量值的跨度值。

(0.0000～3.9999)

4  

M  emo

・ 使用感应头初始设定功能中的“2.校正”后，可方便地设定该设定值。

（☞“利用感应头初始设定功能进行设定”）

该功能的详情如下所述。

・ 一般设定为“1.0000”使用。设定值按相对于感应头检测范围的比例进行设定。

・ 手动设定时的示例

 采用85mm±20mm型感应头，当实际变化10.000mm后测量值的变化为：

10.100mm时：

 为了将测量值补偿为10,000mm，通过以下计算将跨度值设定为1.0100。
 10.100/10.000=1.0100

・ 将检测对象设定为“Glass Thickness”后，请进行以下设定、调整。

(☞“检测对象的设定”）

1. 在跨度设定值中输入需检测玻璃的折射率(nd)的倒数。

 例)nd=1.84时，输入0.5435。
2. 另外，若该玻璃的厚度已知，可根据实际测量值进行微调。

增加跨度设定值后，测量值减小。

・ 即使进行归零设定，该设定值也不会更改。

・ 该设定可使用数字键输入功能。

・ 初始值：“1.0000”

位移传感器 CD5控制器

选择Shift A、B或C
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●【激光强度】设定

1 选择1. Sensor Head [1/3] 将设定项目行切换至感应头设定【1/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择【激光强度】。

4

M  emo

・ 检测光泽工件(镜子、玻璃等)时，应降低激光强度。

(一般：1 [Minimum])
 检测其他工件（对光线扩散反射的工件）时，应增加激光强度。

(一般：5[Maximum])

・ 检测光泽工件（镜子、玻璃等）时，可选择正反射型检测模式。

・ 使用“感应头初始设定”功能后，可自动设定为最佳值。

・ 设定为“OFF”后，关闭激光。另外，该设定可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“5[Maximum]”

●【灵敏度】设定

1 选择1. Sensor Head [1/3] 将设定项目行切换至感应头设定【1/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择【灵敏度】。

受光灵敏度从MIN开始递增。

4

M  emo

・ 

- 工件的反射率在瞬间发生极端变化时

 若由此而产生问题，请将【灵敏度】设定为“Auto”以外的设定值（固定灵敏度）。

固定最佳灵敏度可通过“显示【受光波形】”功能确认。（☞“显示【受光波形】”)

・ 该设定可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“Auto”

●【受光波形阈值】设定

1 选择2. Sensor Head [2/3] 将设定项目行切换至感应头设定【2/3】。

2  A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定 选择【受光波形阈值】。

阈值从0开始递增。

4

M  emo

・ 一般设定为“0”使用。(出厂时已进行了“0”调整)

・ 本机采用以【受光波形】与阈值的交叉点作为基准点演算检测工件位置的算法。该阈值通过

 本设定进行调整。

・ 受光波形与阈值的关系可通过“显示【受光波形】”功能确认。（☞“显示【受光波形】”)

・ 设定为“Automatic”后，阈值会被自动调整(不会出现检测异常，而会自动调整为较高的阈

值)。但分辨率可能会降低。

・ 该设定可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“0”

位移传感器 CD5控制器

选择Laser Power A、B或C

选择Sensitivity A、B或C

一般设定为“Auto”使用。设定为“Auto”时，受光灵敏度会被自动调整。在以下情况设定为

“Auto”后，由于灵敏度要变为最佳值，可能需要约2ms的时间。

受光波形为极端左右非对称(工件为半透明体、工件表面状态不良等)时，提高阈值可降低

检测误差。其中，将阈值设定为“1”以上时，应在所有要检测的工件上，确保受光波形总是

大于阈值。(若小于阈值将出现检测异常)

按

选择Thresh Level A、B
或C
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●【平均采样次数】设定

1 选择2. Sensor Head [2/3] 将设定项目行切换至感应头设定【2/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择测量值的平均采样次数。

4

M  emo

・ 平均采样次数值越大，分辨率越高、工件表面凹凸的影响越小。而该值越小，响应性越

优异。

・ 出现工件瞬间移动的情况时，测量值达到最终值的时间大致可按以下计算。请根据所需

的响应性，设定【平均采样次数】。

（【采样周期】×【平均采样次数】）

・ 初始值：“256”

●【通信速度】设定

1 选择2. Sensor Head [2/3] 将设定项目行切换至感应头设定【2/3】。

2 选择Baud [kbps] A、B或C A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择感应头与控制器间的【通信速度】。

4  

M  emo

・ 一般设定为“921.6kbps”使用。大于921.6kbps时，感应头的所有采样数据会被传输至控

制器。

不得已而将感应头与控制器间的电缆延长至规定值以上的长度时，请降低通信速度。

・ 初始值：“921.6kbps”

●【报警保持】设定

1 选择2. Sensor Head [2/3] 将设定项目行切换至感应头设定【2/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择【报警保持】。

4

M  emo

・ 若设定为“Clamp”，当感应头检测异常时，测量值将变成“2999.99999mm”。

 而若设定为“Hold”，测量值将保持显示为出现检测异常之前的最后一个测量值。

 若要忽略工件的沟槽或孔等激光不反射的部分，请设定为“Hold”。

・ 无论设定为“Clamp”还是“Hold”，重新恢复正常检测后，都将开始更新测量值。

・ 初始值：“Clamp”

位移传感器 CD5控制器

选择Average A、B或C 选择During Alarm A、B
或C
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●【采样周期】设定

1 选择2. Sensor Head [2/3] 将设定项目行切换至感应头设定【2/3】。

2 选择Sampling Per. A、
B或C

A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

设定【采样周期】。

4

M  emo

・ 采样周期越短，响应速度越高；而采样周期越长，灵敏度越高。

响应速度高
・ 
・ 
・ 
・ 

灵敏度高

・ 检测不透明工件，其受光波形如下图所示分为2部分时，这是由于灵敏度过高导致的，请

缩短采样周期。

・ 在连接了感应头的状态下，进行设定复位（Complete Reset等）后，[采样周期]将自动进行

以下设定。
感应头 采样周期

25mm型

100μ s30mm型

85mm型

150mm型

350mm型

800μ s500mm型

2000mm型

・ 初始值：“100µs”

●显示【受光波形】设定

1 选择3. Sensor Head [3/3] 将设定项目行切换至感应头设定【3/3】。

2
3 更改设定

按4  

M  emo

・ 一般设定为“Measurement”使用。设定为“Measurement”时，所有检测功能工作。

（☞“显示【受光波形】”)

・ 初始值：“Measurement”

位移传感器 CD5控制器

选择Operation
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●【抑制相互干扰】功能设定

1 选择3. Sensor Head [3/3] 将设定项目行切换至感应头设定【3/3】。

2
3 更改设定 选择【抑制相互干扰】功能。

4  按

M  emo

・ 

・ 

- 采用2个感应头对射检测透光的工件时

- 将2个感应头相互倾斜角度安装、激光光斑紧挨着进行检测时

・ 初始值：“Off”

●利用感应头初始设定功能进行设定

1 选择3. Sensor Head [3/3] 将设定项目行切换至感应头设定【3/3】。

2 选择Setup execute

按

选择“Yes”。

3 设置向导启动。

4 更改设定 设置向导的操作方法请参见下面的说明。

M  emo

・ 设置向导有以下2种。

- 1.Basic Setting
- 2.Calibration

1. Basic Setting可进行与感应头有关的基本设定。

2. Calibration可进行感应头的校正设定。

(☞“【偏移值】设定（校正功能）”　“【跨度值】设定（校正功能）”)

 操作方法如下：

・ 

1. 选择适合客户使用环境的步骤，然后按 。

2. 

3. 

用    、    、    切换选择和步骤，同时进行各设定。

在步骤的最后将显示“Press [SET/RUN] to Complete”，此时按       。

▼

器将被设定为向导启动时的设定存储器)

按       后，设置向导结束，感应头的设定值被设定为典型值。(对应存储

・ 设置向导也可在中途取消。中途取消时，请按    。

・ 在各步骤的选择项目中，可能会有在之后的步骤中无法选择的项目。无法选择的项

目以灰色显示。

・ 初始值：“No”

选择Anti Interfere

一般设定为“Off”使用。设定为“Off”时，按规格中记载的采样周期进行检测。各感

应头的检测时序为非同步。

设定为“A and B”后，感应头A和感应头B的检测时序同步（交替检测），从而抑制

相互干扰。设定为“A and B”时，采样周期延长为6倍。但由于图像传感器的积分时

间未更改，因此无需更改灵敏度等设定。

在以下情况下，可能会对相邻感应头的测量值产生影响(参见下图)。此时，请设定

为“A and B”。

位移传感器 CD5控制器

设置向导启动后，根据界面下部显示的操作指南进行向导操作。设置向导中有若

干步骤。各步骤的切换和设定如下所述。
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・ 校正的设定方法

测量值

希望输出的值

实际测量值

测量值

- 输入非归零设定后的值。另外，预先将测量值+/-方向设定为初始值(Far side+)。

- 可用数字键输入数值(使用数字键按钮)。另外，也可先让传感器检测实际的工件，然后

通过示教输入当前的测量值。（使用“5”按钮）

- 输入时，务必使Point A为近端位置(靠近传感器)；Point B为远端位置(远离传感器)。

●感应头类型的设定

1 选择3. Sensor Head [3/3] 将设定项目行切换至感应头设定【3/3】。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择已连接的感应头类型。

4  

M  emo

AUTO

25mm
30mm
85mm

350mm
150mm

500mm
2000mm

No Connection 请在未连接感应头时选择。

・ 更改该设定后，务必重新接通电源。

・ 初始值：“AUTO”

位移传感器 CD5控制器

校正时，通过设定检测范围内任意两点的实际测量值(Meas.Value)和希望输出的值

(Corr.Value)，即可自动设定偏移值和跨度值。

选择Model A、B或C

每次接通电源后，将读取感应头的类型码并自动设定。未

连接感应头时也可设定。

各感应头连接部将被固定为所设定的类型。这是更为明确

的设定。
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设定开关量输出

●【上限值】/【下限值】设定

1 将设定项目行切换至开关量输出设定【1/2】。

2 选择要设定的
Upper或Lower

Q1～5对应开关量输出1～5。

Upper对应【上限值】、Lower对应【下限值】。

3 更改设定

按

设定开关量输出的【上限值】和【下限值】。

（－2999.9999～＋2999.9999mm）

4

M  emo

・ 该设定可使用数字键输入功能。另外，可对各存储器进行不同的设定。

・初始值：Q1 Upper " ＋ 1.0000"
   Lower " － 1.0000"
  Q2 Upper " ＋ 2.0000"
   Lower " － 2.0000"
  Q3 Upper " ＋ 3.0000"
   Lower " － 3.0000"
  Q4 Upper " ＋ 4.0000"
   Lower " － 4.0000"
  Q5 Upper " ＋ 5.0000"
   Lower " － 5.0000"

●【滞后现象】设定

1 选择4. Control Output
[1/2]

 将设定项目行切换至开关量输出设定【1/2】。

2 选择Hysteresis

3 更改设定

按

设定开关量输出的【滞后现象】。

（0.0000～2999.9999mm）

4

M  emo

・ 通过设定适当的滞后现象，可减少工件在上限值或下限值附近停留时产生的输出动跳。

・ 该设定可使用数字键输入功能。另外，对所有开关量输出、上限值、下限值及所有存储器

通用。

・ 初始值：“0.0000”

范围

范围

范围

点

点 

点 

点 
滞后现象

滞后现象
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选择4. Control Output
[1/2]
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●【延时功能】设定

1 将设定项目行切换至开关量输出设定【1/2】。

2 选择Delay

3 更改设定

按

选择【延时功能】（时序控制）。

4

M  emo

・ 可将以下时序控制加入开关量输出。

“Off”  正常检测(不启用定时器)

“Off Delay”  OFF延时（开关量输出的OFF时刻将延迟设定时间）

“On Delay”  ON延时（开关量输出的ON时刻将延迟设定时间）

“1 Shot”  单脉冲（开关量输出自ON经设定时间后OFF）

 上述设定时间通过【延时时间】进行设定。(☞“【延时时间】设定”)

・ 该设定对所有开关量输出通用。

・ 初始值：“Off”

●【延时时间】设定

1 选择4. Control Output
[1/2]

 将设定项目行切换至开关量输出设定【1/2】。

3 选择Timer

4 更改设定

按

设定开关量输出的【延时时间】。

（0～60000ms）

5

M  emo

・【延时功能】设定为“Off”时，该设定无效。（☞  “【延时功能】设定”）

・ 该设定可使用数字键输入功能。另外，对所有开关量输出通用。

・ 初始值：“0ms”

●【判定对象】设定

1 选择5. Control Output
[2/2]

选择4. Control Output
[1/2]

 将设定项目行切换至开关量输出设定【2/2】。

2 选择要设定的Source Q1～5对应开关量输出1～5。

3 更改设定

按

“A”：感应头A的测量值

“B”：感应头B的测量值

“C”：感应头C的测量值

“CAL”：计算式结果

4

M  emo

・ 判定对象（A/B/C/CAL）对应在RUN模式下显示的4个值。

・ 计算式结果请参见计算式设定。(☞“设定计算式”)

・ 初始值：“A”

位移传感器 CD5控制器
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设定模拟量输出

●【上限值】/【下限值】设定

1 选择6. Analog Output 将设定项目行切换至模拟量输出设定。

2 选择要设定的Upper
或Lower

Port 1～3对应模拟量输出1～3。

Upper对应【上限值】、Lower对应【下限值】。

3 更改设定

按

设定模拟量输出的【上限值】和【下限值】。

（－2999.9999～＋2999.9999mm）

4

M  emo

・ 设定在“Upper”中的值对应模拟量输出的＋10V(20mA)。
 设定在“Lower”中的值对应模拟量输出的－10V(4mA)。

・ 大于Upper值时，输出最大值。而小于Lower值时，则输出最小值。

 （超出传感器的检测范围时，将输出最大值）

・ 模拟量输出分为模拟量电压输出和模拟量电流输出。无需进行它们之间的切换，两者也

可同时使用。

・ 初始值：

 利用内存功能对设定进行初始化后，在Potr1～3的判定对象中设定的感应头检测范围的

上限值即被设定在Upper中、下限值被设定在Lower中。

●【判定对象】设定

1 选择6. Analog Output 将设定项目行切换至模拟量输出设定。

2 选择要设定的Source Port 1～3对应模拟量输出1～3。

3 更改设定

按

“A”：感应头A的测量值 
“B”：感应头B的测量值

“C”：感应头C的测量值 
“CAL”：计算式结果

4

M  emo

・ 判定对象(A/B/C/CAL)对应在RUN模式下显示的4个值。

・ 计算式结果请参见计算式设定。(☞“设定计算式”)

・ 初始值：Port 1 “A”
  Port 2 "B"
  Port 3 "C"

位移传感器 CD5控制器
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计算式设定

●【计算式】设定

1 选择7. Calculation 将设定项目行切换至计算式设定。

2 选择要设定的【计算式】

3 更改设定

按4

M  emo

・计算式的结构如右所示。

将它们组合在一起就构成了计算式。
± ± ±

 Operator1～3从以下选择。

 上述以外(W/X/Y/Z)从以下选择。

“K” ：常数K（☞ “【K值】设定”）
“0” ：0

・ 该设定可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：Value of W "A"
  Operator 1  "＋"
  Value of X "0"
  Operator 2 "＋"
  Value of Y "0"
  Operator 3 "＋"
  Value of Z "0"

●测量值+/-方向设定

1 选择7. Calculation 将设定项目行切换至计算式设定。

2 选择Sign A、B或C A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

3 更改设定

按

选择测量值+/-方向。

4

M  emo

・ 设定为“Far side ＋”后，方向变为测量值随工件远离感应头而增加。(正常检测)

 而若设定为“Near side ＋”，±符号与“Far side ＋”相反。因此，方向变为测量值随工件

 接近感应头而增加。

・ 将传感器安装在工件上方检测工件的高度时 (参见下图)，若设定为“Near side ＋”，工件

的高度将与测量值+/-方向一致。  
・ 初始值：“Far side ＋ ”

位移传感器 CD5控制器

选择Value of W、Operator 1、Value of X、
Operator 2、Value of Y、Operator 3或Value 
of Z。
计算式的结构请参见下面的说明。

设定要使用的计算式，作为开关量输出及模拟

量输出的对象。

“＋”：加法(＋)

“－”：减法(－)

“A”：感应头A的测量值

“B”：感应头B的测量值

“C”：感应头C的测量值

时 时
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●【K值】设定

1 选择7. Calculation 将设定项目行切换至计算式设定。

2 选择Value of K

3 更改设定

按

设定计算式中的常数K。
(－2999.9999～＋2999.9999mm) 

4

M  emo

・ 计算式中使用常数K时进行设定。

・ 该设定可使用数字键输入功能。另外，可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“0.0000”

●【偏移值】设定

1 选择7. Calculation 将设定项目行切换至计算式设定。

2 A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

CAL对应计算式结果。

3 更改设定

按

设定感应头及计算式结果的【偏移值】。

（－2999.9999～＋2999.9999mm）

4

M  emo

・ 该设定利用归零设定功能，可自动设定使测量值变为0。

・ 该设定可使用数字键输入功能。另外，可对各存储器进行不同的设定。

・ 初始值：“0.0000”

【保持功能】设定

1 选择8. Hold 将设定项目行切换至保持功能设定。

2 选择Head A、B、C
或Calculated Val

A/B/C对应感应头A/感应头B/感应头C。

Calculated Val对应计算式结果。

3 更改设定

按

选择【保持功能】。

通过输入时序信号，对测量值进行保持。

4

M  emo

・ 设定有以下7种类型。

- “OFF”：不进行保持

- “Sample”：采样保持

 

测量值

输入

采样保持值

- “Peak”：峰值保持

 

测量值

采样期间

采样期间 采样期间

输入

峰值保持值

位移传感器 CD5控制器

选择Shift A、B、C或CAL
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- “Bottom”：谷值保持

 

采样期间 采样期间

测量值

输入

谷值保持值

- “Peak to Peak”：峰值-峰值保持

 

测量值

输入

- “Auto Peak”：自动峰值保持

 

测量值

更新停止

输入

输入

自动峰值保持值

- “Auto Bottom”：自动谷值保持

 

更新停止

输入

输入

自动谷值保持值测量值

・ 初始值：“Off”

【滤波器】设定

●【滤波器】设定

1 选择9. Filter 将设定项目行切换至滤波器设定。

2 选择Filter

3 更改设定

按

“Off”：不对测量值进行滤波

“Hi pass”：进行高通滤波

“Lo pass”：进行低通滤波

4

M  emo

・ 
(☞“【平均采样次数】设定”)

・ 设定为“Hi pass”后，将截除小于截止频率的测量值的变化。

另外，工件静止时的测量值为“0.00000”。

 设定为“Lo pass”后，将截除大于截止频率的测量值的变化。

位移传感器 CD5控制器

峰值-峰值保持值

采样期间 采样期间

将【滤波器】设定为“Hi pass”或“Lo pass”时，务必将【平均采样次数】设定为“1”。
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- 高通滤波器的波形示例

 

- 低通滤波器的波形示例

 

・ 初始值：“Off”

●【截止频率】设定

1 选择9. Filter 将设定项目行切换至截止频率设定。

2 选择Frequency

3

按

选择【滤波器】设定的【截止频率】。

4

M  emo

・ 设定的详细内容如下。

设定值 选择了高通滤波器时

Hi:650/Lo:2000 650Hz 2000Hz
Hi:350/Lo: 800 350Hz 800Hz
Hi:200/Lo: 400 200Hz 400Hz
Hi:100/Lo: 200 100Hz 200Hz
Hi: 50/Lo: 100 50Hz 100Hz
Hi: 25/Lo: 50 25Hz 50Hz
Hi:15/Lo: 20 15Hz 20Hz
Hi:10/Lo: 10 10Hz 10Hz

・ 初始值：“Hi:650/Lo:2000”

【存储器】设定

1 选择10. Bank 将设定项目行切换至存储器设定。

2 选择Bank

3 更改设定

按

选择【存储器】。

4

M  emo

・ 各存储器对应的设定值在切换存储器后，所有设定值将发生变化。

・ 若不使用存储器功能，请选择“0”。

・ 接通电源后的存储器设定如下所述。

- 存储器切换输入(50针输入/输出连接器内)为存储器切换0(全部OFF)时，设定为由该设

定值(或BANK按钮)所设定的存储器。

- 存储器切换输入为存储器切换0以外时，设定为由存储器切换输入确定的存储器。

RS232设定

1 选择11. RS232 将设定项目行切换至RS232设定。

2 更改设定
更改设定

按

设定与通信设备侧相匹配的通信参数。

3

M  emo

・ 初始值：Baud  “115200”
  Data  “8”
  Parity  “None”

选择了低通滤波器时

位移传感器 CD5控制器
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使用内存功能

●存储器复制

1 选择12. Memory 将设定项目行切换至内存功能。

2 选择Copy from

选择(Copy) to

选择复制源的存储器编号。

3 选择复制目的地的存储器编号。

复制至所有存储器时，选择“All Bank”。

4 选择Execute

按

选择“Yes”。

5 进行复制。

M  emo

・ 将设定值复制至其他存储器时使用。

●将当前存储器的设定恢复为出厂状态(进行初始化)

1 选择12. Memory 将设定项目行切换至内存功能。

2 选择Copy from 选择“Initial setting”。

3 选择(Copy) to 选择要初始化的存储器。

初始化所有存储器时，选择“Complete Reset”。

初始化共通设定时，选择“Common settings”。

4
按

选择“Yes”。

5 进行初始化。

●将所有存储器的设定恢复为出厂状态(进行初始化)

1 选择12. Memory 将设定项目行切换至内存功能。

2 选择(Copy) to 选择“Complete Reset”。

3 选择Execute

选择Execute

按

选择“Yes”。

4 进行所有存储器和共通设定的初始化。

M  emo

・ 

・ 

位移传感器 CD5控制器

进行Complete Reset时，Copy from的设定无效。另外，在(Copy) to选择了“Complete 
Reset”的状态下，不可更改Copy from。若要更改Copy from，请先将(Copy) to 设定为

“Complete Reset”以外，然后再更改Copy from。

若进行所有设定恢复为出厂设定，且在连接了1个以上感应头的状态下接通电源，将自动

设定模拟量输出的上限值/下限值。
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设定显示屏及按键

●RUN模式时测量值显示位数设定

1 选择13. Display/Key 将设定项目行切换至显示屏/按键设定。

2 选择Display Digit

3 更改设定

按

“All” ：显示小数点后面5位
“－1”：显示小数点后面4位 
“－2”：显示小数点后面3位
“－3”：显示小数点后面2位

4

M  emo

・ 本设定仅更改显示位数。不会对输出产生影响。

・ 初始值：“－2”

●显示屏亮度设定

1 选择13. Display/Key 将设定项目行切换至显示屏/按键设定。

2 选择LCD Backlight

3 更改设定

按

“100 percent”：最大亮度

“20 percent” ：20%亮度

“2 percent” ：2%亮度

4

M  emo

・ 初始值：“100 percent”

●按键照明设定

1 选择13. Display/Key 将设定项目行切换至显示屏/按键设定。

2 选择Key Lighting

3 更改设定

按

“On”：照明开启（ON）
“Off”：照明关闭（OFF）

4

M  emo

・ 设定为“On”后，有效按钮的照明开启（ON）。

・ 初始值：“On”

位移传感器 CD5控制器
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安装

安装本机

●安装至DIN导轨

1

捏手

2

M  emo

・ 

捏手

●安装至面板

1 在面板上钻指定尺寸的孔。

(☞“外形图”)

2 将连接在本机上的端子及连接器全部拔出。

3 将本机上部插入开口，然后将下部压入开口。

本机插入开口后，请将本机与开口的位置

对准。

4 将固定件的突起部插入本机侧面的沟槽

（面板安装机构）。

固定件

5 将固定件紧贴本机并沿箭头方向滑动，将

本机牢靠固定。

M  emo

・ 另一侧也按同样方法安装固定件。
固定件

位移传感器 CD5控制器

将位于本机背面的上部卡爪插入DIN导轨，

然后将捏手向下拉，在此状态下将本机压

入。

确认本机不会从DIN导轨脱落。

将本机从DIN导轨拆下时，先用一字螺丝

刀等将捏手向下压，在此状态下将本机下

部向身边拉。
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M  emo

・ 将本机从面板拆下时，请将连接在本机上的端子及连接器全部拔出。

・ 

卡爪

固定件

连接感应头的连接器

注 意 
・ 插入时，务必使连接器的缺口部与本机侧的突起部对合。

若强行插入连接器，连接器的插针可能会弯曲，导致无法使用。

1 将连接器的缺口部与本机侧的突起部对合

后插入。

缺口部

2 将连接器的锁扣沿箭头方向（顺时针方向）

旋转，直至发出“咔嗒”声。
锁扣

M  emo

・ 将连接器从本机取下时，先将锁扣沿逆时针方向旋转，再将其拔下。

将电缆接至12针端子台

1 加工电缆，使芯线露出8～9mm，并将芯线

绞捻数圈。
加工电缆

2 用一字螺丝刀等压下端子台的端子夹直至

其锁定，然后将电缆芯线向里插入。

插入电缆

用○螺丝刀压下

3 用手指扳起端子夹，直至发出“咔嗒”声。
用手指扳起

4 轻拉电缆，确认其已被锁定不会脱落。另外，

还需确认芯线有无外露。
确认不会脱落

将固定件从本机拆下时，先将卡爪(2个)沿箭头A
的方向拉起，在此状态下将固定件将身边(箭头B
的方向)滑动。

突起部

位移传感器 CD5控制器
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附录

输入输出电路图

型的存储器切换输入 
保持输入
归零设定输入
激光关闭输入

型的开关量输出
报警输出

型的存储器切换输入 
保持输入
归零设定输入
激光关闭输入

型的开关量输出
报警输出

内
部
电
路

内
部
电
路

内
部
电
路

内
部
电
路

模拟量输出

模拟量电流输出

模拟量电压输出

内
部
电
路

通信说明

●通信规格

・ RS232(出厂时设定为下划线的值)

波特率

传输码

数据长度

停止位长度

奇偶校验

数据分隔符

9600 / 19200 / 38400 / 115200  bps
ASCII
7 / 8 bit
1 bit

STX・ETX

请将计算机与本机的设定调整在上述范围内。

・ USB

●通信步骤

计算机
命令

响应

命令

位移传感器 CD5控制器

输入

输入

输出

输出

无 / 偶数 / 奇数

本机的USB设备使用Future Technology Devices公司(FTDI公司)的FT245BM。

(USB 1.1及USB2.0兼容)

通过使用虚拟COM端口(VCP)驱动程序或DLLUSB驱动程序D2XX，可从计算机访

问本机。

VCP和D2XX驱动程序可在FTDI公司的网站下载。　

http://www.ftdichip.com/FTDrivers.htm

从计算机向本机发送命令后，本机会对计算机发送响应。

一般来说，对于1个命令就有1个响应。发送命令时，务必在接收了对前一命令的响

应后再进行。(但在连续读取测量值时可发送停止命令)

本机
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●与计算机连接

・ RS232

 请使用RS232C电缆(直通、9针母头－9针母头)。

计算机
直通电缆

・ USB

 请使用USB 2.0电缆(AB型)。

●发送数据格式(命令)

・ 若仅发送命令1、2，则该设定项目的设定值作为响应返回。（读取）

・ 写入（更改）设定项目时，附带发送作为设定值的命令3。

・ 若正常写入，将返回“＞” (3EH)作为响应。

・ 若命令有误，将返回“？”(3FH)作为响应。

<设定值及测量值的读取以及控制命令（归零设定等）>

02H 20H 03H
STX 命令1 SPACE 1 命令2 ETX
1 2 3 4 5

1 STX 表示发送数据开始的代码。(02H)
2 命令1 在命令表的命令1栏选择。

3 SPACE 1 表示命令1与命令2的分隔符。(20H)
4 命令2 在命令表的命令2栏选择。

5 ETX 表示发送数据结束的代码。(03H)

<设定值写入>

02H 20H 20H 03H
STX 命令1 SPACE 1 命令2 SPACE 2 命令3 ETX
1 2 3 4 5 6 7

1 STX 表示发送数据开始的代码。(02H)
2 命令1 在命令表的命令1栏选择。

3 SPACE 1 表示命令1与命令2的分隔符。(20H)
4 命令2 在命令表的命令2栏选择。

5 SPACE 2 表示命令2与命令3的分隔符。(20H)
6 命令3 在命令表的命令3栏选择。

7 ETX 表示发送数据结束的代码。(03H)

●接收数据格式(响应)

<一般>

02H 03H
STX 响应 ETX
1 2 3

1 STX 表示接收数据开始的代码。(02H)
2 响应 设定对已发送命令的响应数据。

3 ETX 表示接收数据结束的代码。(03H)

・ 对读取命令的响应为命令表的命令3中所列的字符串。

・ 对写入命令，控制命令的响应为以下两个：

＞(3EH) 表示已正常写入。 
? (3FH) 表示因命令有误等而未被接收。

<进行测量值/计算式结果的连续读取时>

0DH 0DH
测量值/计算式结果 CR 测量值/计算式结果 CR ・・・・

1 2 1 2

1 测量值/
计算式结果

读取的测量值/计算式结果。

2 CR 表示分隔符。(0DH)

・ 测量值(或计算式结果)采用以CR分隔的形式连续发送。

・ 无STX及ETX。

位移传感器 CD5控制器

本机

发送数据（命令）的格式根据通信命令表中命令3的有无大致分为两种。命令1、2的组

合表示设定项目，命令3表示其设定值。
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●通信命令表

感应头设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

HEAD MEASURE_A
MEASURE_B
MEASURE_C

FRONT , THICKNESS 检测对象设定

SHIFT_A
SHIFT_B
SHIFT_C

-0.1000～ +0.1000 【偏移值】设定（校正功能）

SPAN_A
SPAN_B
SPAN_C

0～ 3.9999 【跨度值】设定（校正功能）

LASER_A
LASER_B
LASER_C

5～ 0 【激光强度】设定

SENS_A
SENS_B
SENS_C

MIN , 1 ～ 9 , MAX , 
AUTO

【灵敏度】设定

THRESH_A
THRESH_B
THRESH_C

0～ 14 , AUTO 【受光波形阈值】设定

AVE_A
AVE_B
AVE_C

1 , 2 , 4 , 8 , 16 , 32 , 
64 , 128 , 256 , 512 , 
1024 , 2048 , 4096

【平均采样次数】设定

BAUD_A
BAUD_B
BAUD_C

9.6K , 19.2K , 38.4K , 
57.6K , 115.2K , 230.4K 
, 460.8K , 921.6K , 
1843.2K

【通信速度】设定

ALARM_A
ALARM_B
ALARM_C

CLAMP , HOLD 【报警保持】设定

SAMP_A
SAMP_B
SAMP_C

100 , 200 , 400 , 
800 , 1600 , 3200

【采样周期】设定

INTER OFF , ON 【抑制相互干扰】设定

   

开关量输出设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

CONTROL Q1_HI
Q1_LO
Q2_HI
Q2_LO
Q3_HI
Q3_LO
Q4_HI
Q4_LO
Q5_HI
Q5_LO

- 2999 . 99999 ～
+2999.99999

【上限值】/
【下限值】设定

HYSTE 0～ +2999.99999 【滞后现象】设定

MODE OFF , OFF_DELAY , 
ON_DELAY , 1SHOT

【延时功能】设定

TIMER 0～ 60000 【延时时间】设定

Q1_SOURCE
Q2_SOURCE
Q3_SOURCE
Q4_SOURCE
Q5_SOURCE

A , B , C , CAL 【判定对象】设定

   

模拟量输出设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

ANALOG P1_UP
P1_LO
P2_UP
P2_LO
P3_UP
P3_LO

- 2999 . 99999 ～
+2999.99999

【上限值】/
【下限值】设定

P1_SOURCE
P2_SOURCE
P3_SOURCE

A , B , C , CAL 【判定对象】设定

   

位移传感器 CD5控制器
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计算式设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

CAL VAL_W
VAL_X
VAL_Y
VAL_Z

0 , A , B , C , K W、X、Y、Z变量设定

OPE_1
OPE_2
OPE_3

+ , - Operator 1/2/3设定

SIGN_A
SIGN_B
SIGN_C

FARSIDE+
NEARSIDE+

测量值+/-方向设定

K - 2999 . 99999 ～
+2999.99999

【K值】设定

SHIFT_A
SHIFT_B
SHIFT_C
SHIFT_CAL

- 2999 . 99999 ～
+2999.99999

【偏移值】设定

   

保持功能设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

HOLD A
B
C
CAL

OFF
SAMPLE
PEAK
BOTTOM
P-P
AUTOPEAK
AUTOBOTOM

【保持功能】设定

   

滤波器设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

FILTER FILTER OFF
HIPASS
LOPASS

【滤波器】设定

FREQ 10/10
15/20
25/50
50/100
100/200
200/400
350/800
650/2000

【截止频率】设定

   

存储器设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

BANK BANK 0～ 15 【存储器】设定

   

内存设定

命令1 命令2 命令3 设定内容

MEMORY FROM 0～ 15 , INI 复制源设定

TO 0 ～ 1 5  ,  A L L  , 
COMMON ,RESET

复制目的地设定

EXE NO ,  YES 复制执行设定

M  emo

・ 

・ 

位移传感器 CD5控制器

进行Complete Reset时，Copy from的设定无效。在(Copy)to选择了“Complete Reset”
的状态下，不可更改Copy from。若要更改Copy from，请先将(Copy)to设定为“Complete 
Reset”以外，然后再更改Copy from。

若进行所有设定恢复为出厂设定，且在连接了1个以上感应头的状态下接通电源，将自动

设定模拟量输出的上限值/下限值。
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测量值读取

命令1 命令2 命令3 设定内容

MEASURE A
B
C
CAL

-

START_A
START_B
START_C
START_CAL

-

STOP - 停止连续读取

SIZE 0 , 10 , 20 , 50 , 100 ,  
200 , 500 , 1000 , 
2000 , 5000 , 10000 , 
20000 , 50000

RATE 1 , 2 , 4 , 8 , 16 , 32 , 
64 , 128 , 256 , 512 , 
1024 , 2048 , 4096 , 
8192 , 16384 , 32768

测量值读取

命令1 命令2 命令3 设定内容

MEASURE ZEROSUP YES, NO

M  emo

RATE
测量值的读取周期（参考值）

USB RS232(115.2kbps) RS232(38.4kbps)
1 100μ s 1.1ms 2.6ms
2 200μ s 1.2ms 2.6ms
4 400μ s 1.4ms 2.7ms
8 800μ s 1.8ms 3.1ms
16 1.6ms 2.6ms 3.9ms
32 3.2ms 4.2ms 5.5ms
64 6.4ms 7.4ms 8.7ms
128 12.8ms 13.8ms 15.1ms
256 25.6ms 26.6ms 27.9ms
512 51.2ms 52.2ms 53.4ms
1024 102.4ms 103.4ms 105ms
2048 204.8ms 205.8ms 207ms
4096 409.6ms 410.6ms 412ms
8192 819.2ms 820.2ms 820.2ms
16384 1.6384s 1.6394s 1.6394s
32768 3.2768s 3.2778s 3.2778s

・ RS232的值为以下条件下的典型例。读取周期根据条件的不同而异。

- data = 8bit
- parity = None
- 读取值为“+85.00000”(包含CR在内10个字符) 

  

读取感应头的测量值或计

算式结果。(仅限1个数据)

读取感应头的测量值或计

算式结果。（连续读取）

设定连续读取时的测量

值数目。

若设定为 0，在接收到

“STOP”命令前连续发送。

初始化时，设定为10。

可降低连续读取时的读

取速度。

设定为1时，每隔100µs读
取测量值；设定为64时，

每隔6.4ms读取。(但使用

RS232时会受波特率的限

制。请参见Memo）。

初始化时，设定为1。

对读取的测量值设定消

零。

例)

+85.00000 
(设定YES)
+0085.00000 
(设定NO)

初始化时，设定为YES。

位移传感器 CD5控制器
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归零设定

命令1 命令2 - 设定内容

ZERO A
B
C
CAL

-

CAN_A
CAN_B
CAN_C
CAN_CAL

-

ASCII码表

字符 16进制 10进制 字符 16进制 10进制 字符 16进制 10进制

NUL 0 0 + 2B 43 V 56 86
SOH 1 1 , 2C 44 W 57 87
STX 2 2 - 2D 45 X 58 88
ETX 3 3 . 2E 46 Y 59 89
EOT 4 4 / 2F 47 Z 5A 90
ENQ 5 5 0 30 48 [ 5B 91
ACK 6 6 1 31 49 \ 5C 92
BEL 7 7 2 32 50 ] 5D 93
BS 8 8 3 33 51 ^ 5E 94
HT 9 9 4 34 52 _ 5F 95
NL A 10 5 35 53 ` 60 96
VT B 11 6 36 54 a 61 97
NP C 12 7 37 55 b 62 98
CR D 13 8 38 56 c 63 99
SO E 14 9 39 57 d 64 100
SI F 15 : 3A 58 e 65 101

DLE 10 16 ; 3B 59 f 66 102
DC1 11 17 < 3C 60 g 67 103
DC2 12 18 = 3D 61 h 68 104
DC3 13 19 > 3E 62 i 69 105
DC4 14 20 ? 3F 63 j 6A 106
NAK 15 21 @ 40 64 k 6B 107
SYN 16 22 A 41 65 l 6C 108
ETB 17 23 B 42 66 m 6D 109
CAN 18 24 C 43 67 n 6E 110
EM 19 25 D 44 68 o 6F 111

SUB 1A 26 E 45 69 p 70 112
ESC 1B 27 F 46 70 q 71 113
FS 1C 28 G 47 71 r 72 114
GS 1D 29 H 48 72 s 73 115
RS 1E 30 I 49 73 t 74 116
US 1F 31 J 4A 74 u 75 117

SPACE 20 32 K 4B 75 v 76 118
! 21 33 L 4C 76 w 77 119
" 22 34 M 4D 77 x 78 120
# 23 35 N 4E 78 y 79 121
$ 24 36 O 4F 79 z 7A 122
% 25 37 P 50 80 { 7B 123
& 26 38 Q 51 81 | 7C 124
' 27 39 R 52 82 } 7D 125
( 28 40 S 53 83 ~ 7E 126
) 29 41 T 54 84 DEL 7F 127
* 2A 42 U 55 85

位移传感器 CD5控制器

进行感应头的测量值

或计算式结果的归零

设定。

解除感应头的测量值

或计算式结果的归零

设定。
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外形尺寸图

背面图

面板安装机构

●面板安装尺寸

面板

安装在板厚4.0mm面板上后的尺寸

面板 最
小
弯
曲
半
径

面板

背面图

单位：mm 单位：mm

DIN导轨安装机构

位移传感器 CD5控制器
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●面板开口尺寸

适用面板厚度：～

开口

以上 

以
上
 

选配件

●感应头－控制器间延长电缆

长度(L) 电缆型号

2m DSL-1212-G02M
5m DSL-1212-G05M

●感应头电缆

(仅使用感应头时，请向本公司订购。) 长度(L) 电缆型号

5m DOL-1212-G05M

●I/O 连接器电缆

(半间距50针)

 

长度(L) 电缆型号

3m IO-EXP-AOD5

●12 针端子台

端子台型号

TERM.-AOD5

包装内容

●控制器本机

●12针端子台(1个)

●使用说明书(本书)

●固定件(1套/2个[面板安装用])

位移传感器 CD5控制器

单位：mm
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